Arienai Titan

Autonomiczny robot mobilny (AMR) do
palet i ciezkich tadunkow miedzy

magazynem a linia.

Przejmuje powtarzalne kursy wozka widtowego.

Wyprodukowano w Polsce
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Karta katalogowa - wersja 1.3 - 10/2026

500

udzwig

Kluczowe cechy

Ochrona przed wozkami widtowymi
Widty wozka lezg ponizej ptaszczyzny skanera
nawigacji. Robot je wykrywa i zatrzymuije sie
przed nimi.

Jazda bez tasm i znacznikow
Nawigacja autonomiczna (AMR); trase
zmienia sie w aplikacji. Opcjonalnie jazda
wzdtuz linii (tryb AGV).

Integracja z WMS, MES i ERP
Wymiana danych przez API; integracje
wykonuje Arienai Robotics. Wspotpraca z
robotami innych producentdw, m.in. przez
VDA 5050.

Menedzer floty

1,5 m/s

predko$¢ maksymalna

8n

pracy przy petnym obcigzeniu

Przeszkody na posadzce

Przed paleciakiem pozostawionym na trasie
robot staje, sygnalizuje przeszkode i wysyta
alert do Menedzera floty.

tadowanie indukcyjne
Robot sam podjezdza do tadowarki, np. w

nocy wedtug harmonogramu. Brak stykow,
ktore sie wycieraja.

Sygnalizacja ruchu

Sygnalizatory $wietlne i dzwiekowe,
komunikaty gtosowe oraz kierunkowskazy
informujg pracownikéw o manewrach robota.

Trasy rysowane na mapie hali, strefy zwolnienia i zakazu wjazdu, harmonogram zadan (np.
nocne tadowanie floty), alerty wskazujace, ktéry robot stoi, gdzie i z jakiego powodu, oraz
statystyki pracy z eksportem danych. Program dziata na serwerze w zaktadzie klienta; obstuga

z komputera, tabletu i telefonu.

Arienai Robotics - kontakt@arienai.pl - arienai.pl

1600 x 770 mm

dtugosé x szerokos$c

Wspoétpraca z wozkami
transportowymi

Robot podjezdza pod wézek transportowy,
sprzega sie z nim i przewozi go do miejsca
docelowego. Na ilustracji: przyktadowy wozek
z nadstawka.
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Specyfikacja techniczna

Parametry podstawowe Wymiary [mm]
Udzwig 500 kg

Predko$¢ maksymalna 1,5m/s

Wymiary (dt. x szer. x wys.) 1600 x 770 x 350 mm

Masa catkowita (z akumulatorami) ok. 150 kg

Zasilanie

Czas pracy przy petnym obcigzeniu 8h

Czas pracy w stanie gotowosci 30h

tadowanie Bezprzewodowe (indukcyjne) lub przewodowe z tadowarki

Czas tadowania 7 h (indukcyjnie) - 3 h (tadowarka)

Akumulatory W kasetach umozliwiajacych szybka wymiane w robocie L 1600 j
Widok z goéry

Nawigacja

Tryb jazdy Autonomiczny (AMR), bez tasm i znacznikéw na posadzce; Strefy bezpieczeﬁstwa

opcjonalnie jazda wzdtuz linii (tryb AGV)

Sledzenie linii (tryb AGV) 2 x system wizyjny

Komunikacja i integracje

Komunikacja Wi-Fi 2,4 GHz; opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4
GHz (RS232)
Integracja z WMS, MES, ERP Przez API, na podstawie dokumentacji interfejsu systemu

klienta; integracje wykonuje Arienai Robotics

Wspdtpraca z robotami innych Tak, m.in. przez standard VDA 5050 Rysunek pogladowy stref wokét robota.
producentéw

Bezpieczenstwo

Ochrona przed kolizjg z wozkami Tak
widtowymi
Ochrona przed przeszkodami na Tak, z alertem w Menedzerze floty

posadzce (np. paleciak)
Skanery bezpieczenstwa 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Strefy bezpieczenstwa Zewnetrzna (robot zwalnia) i wewnetrzna (robot sie
zatrzymuije); wielkos$¢ zalezy od predkosci jazdy i ustawien
uzytkownika

Sygnalizacja 2 x sygnalizator $wietlny i dzwiekowy
2 x gtosnik (komunikaty gtosowe i muzyczne)
4 x kierunkowskaz

Poziom zapewnienia PLd
bezpieczenstwa (PL)

Projektowane zgodnie z normami IS0 3691-4,1S0 13849-1, IS0 12100

Srodowisko pracy

Zakres temperatur pracy 5-45°C Bezp’catny pokaz w zaktadzie
Zakres wilgotnosci < 80 %, bez kondensacji klienta
Stopiert ochrony IP30 Robot przez jeden dzien jezdzi na docelowej

trasie. Po pokazie klient otrzymuje raport z
Natezenie Swiatta zewnetrznego <1600 Ix czasem cyklu i szacunkiem zwrotu z inwestycji
(ROI). Pokazy organizujemy w catej Polsce.

kontakt@arienai.pl

arienai.pl/titan

Producent zastrzega sobie prawo do zmian danych technicznych. Rzeczywiste parametry zalezg od warunkéw eksploatacji, tadunku i konfiguracji.
Kompaktowa alternatywa: Arienai Pulse, 100 kg. Strona2z2



